S«
technc

Nastavenie koncovej polohy mechanického spinacieho motora 53S6

1) Motor bol namontovany do osi a kruzkovy spina¢ bol pripevneny na motor. Je dolezité,
aby sa kriuzkovy spinac nepohol, pretoze ten pocita otacky. (Bez toho nemé motor koncovil
polohu)

2) Motor musi byt pripevneny pomocou pripeviiujiceho materialu tak, aby ste sa 'ahko
dostali k dvom otvorom kvoli nastaveniu koncovej polohy. Na motor pripojte servisny kabel a
zapnite smerom dolu. Za cca . 5 - 10 sekind sa motor zastavi, takto dosiahne dolnu koncova
polohu.

3) Lamely zaveste na osu tak, aby sa nemohli voI'ne pohybovat’.

4) Pomocou stlacenia tla¢idla HORE na servisnom kabli vytiahnite lamely hore, kym zostane
iba 30 cm nestiahnutych.

5) Malu ¢iernu palic¢ku stréte do dolného otvoru, ktory je na konci motora a zacnite rolovat’
smerom - (HORE)

6) Rolujte dovtedy, kym sa pri stlaceni tlacidla HORE na servisnom kabli motor ani nepohne
(stale skusajte).

7) Teraz pomocou palicky zacnite valcovat’ smerom k ,,+* a tak motor smeruje k hornej
koncovej polohe. Dajte ho uplne hore, ale aby nebol napnuty.

8) Koncova poloha sa moze este na mieste doladit’ (na strane cez servisny otvor pomocou
malej ¢iernej palicky) Tym je dokoncené nastavenie koncovej polohy
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